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Cycle of analysis and forecast 
for a realtime system
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Bias, RMS, Corr
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Summary
A ROMS configuration consisting of a single domain covering  the southern California 
coastal ocean from Santa Barbara to San Diego at a resolution of 1 km assimilating in
situ glider,  satellite and coastal HF radar measurements  is producing nowcasts every 6 
hours and a daily 48 hour forecast for the region in near realtime. Nowcast and forecasts 
images and data can be found at http://ourocean.jpl.nasa.gov/SCB.

ourocean.jpl.nasa.gov/SCB

Anomaly correlations  for  the  surface currents and  temperatures were  found  to be  larger 
than  0.6  for  48hour  forecasts,  significantly  larger  than  those  of  a  persistence  forecast. 
Consistent with this, the forecast RMS errors in the surface fields are smaller than those of 
a persistence forecast.

Selected  comparisons  of  nowcast  fields  with  both  assimilated  and  independent 
measurements show very good agreement of  the observed temperature (RMS < 1C) and 
salinity values (RMS < 0.15 PSU) with the colocated ROMSanalyzed values.


